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Instrukcja obstugi
Ultradzwigkowy optyczny czujnik
dyfuzyjny 10-Link

UGT592

UGT593

UGT594




1

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczyta¢ ten dokument przed przystgpieniem do konfiguracii
urzgdzenia i zachowac go przez caly okres uzytkowania.

Nalezy upewni€ sig, ze urzadzenie moze zosta¢ zastosowane w Panstwa
aplikacji bez jakichkolwiek zastrzezen.

Nalezy uzywac¢ produktu tylko zgodnie z jego przeznaczeniem(— 2 Funkcje i
wiasnosci).

Niewtasciwe uzytkowanie urzadzenia i niezastosowanie sie do instrukcji
obstugi oraz danych technicznych moze doprowadzi¢ do szkdd materialnych
lub skaleczenia.

Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za skutki ingerencji w urzadzenie lub
niewtasciwego uzycia przez operatora. Takie dziatania mogg powodowac utrate
roszczen gwarancyjnych.

Instalacja, podigczenie elektryczne, konfiguracja, obstuga i konserwacja
urzadzenia muszg by¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany personel
upowazniony przez uzytkownika maszyny.

Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewody przed uszkodzeniem.

2 Funkcje i wkasnosci

Ultradzwigkowe czujniki do monitorowania poziomdw cieczy i wykrywania
obiektow.

3 Montaz

» Zamocowac czujnik na wsporniku.

1: dioda LED statusu (zétta),
pomoc w nastawie i wskazanie stanu
wyjscia

2: dioda LED echo (zielona), $wieci gdy
wykryty zostat obiekt lub tto

3: przycisk uczenia teach

Powierzchnie pochtaniajgce dzwiek majg negatywny wptyw na poprawnosé
funkcjonowania.



» Nalezy wzig¢ pod uwage strefe martwag (— Dane techniczne): W strefie
martwej nie da sie wykry¢ obiektu.

Dla czujnikéw w metalowej obudowie (zgodnie z UL 508):

» Trzeba zachowa¢ minimalng odlegto$¢ 12,7 mm pomiedzy czujnikiem a
nieizolowang czescig pod napigciem.

E Dalsze informacje www.ifm.com
— Informacje ogéine na temat montazu i dziatania.

4 Podtaczenie elektryczne
» Odtaczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.
» Podtaczy¢ czujnik (zaleznie od wybranego typu):

) Lo+ . .
s 4 _BK + OUT: Wyjdcie przetaczajace /
T 10-Link
BK: czamy > =
BN: brazowy
BU: niebieski Kolory wg DIN EN 60947-5-2

5 Ustawienia
E Parametryzacje mozna przeprowadzi¢ przez interfejs 10-Link (— 5.1) lub
przycisk uczenia teach (— 5.2).

5.1 10-Link

Urzadzenie posiada wbudowany interfejs komunikacyjny 10-Link, ktéry umozliwia
bezposredni dostep do danych procesowych i diagnostycznych. Ponadto

mozna ustawia¢ parametry urzadzenia podczas pracy. Do pracy przez 10-Link
wymagany jest odpowiedni modut 10-Link (master 10-Link).

Za pomocg komputera PC i odpowiedniego oprogramowania |O-Link oraz
adaptera |0-Link mozliwa jest komunikacja z czujnikiem nawet gdy system
sterowania nie dziata.

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji czujnika, szczegdtowe informacje o
strukturze danych procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametrow i
niezbedne informacje dotyczace wymaganego sprzetu i oprogramowania |0-Link
mozna znalez¢ pod adresem www.ifm.com.



5.2 Przycisk uczenia teach

5.2.1 Start trybu programowania

» Nacisna¢ przycisk uczenia teach 2 s...6 s.

> 76tta dioda LED statusu miga (1 Hz), czujnik bedzie w trybie programowania.

E JezZeli programowanie nie zostato poprawnie zakonczone, urzagdzenie
powrdci do poprzednich ustawien.

5.2.2 Ustawianie odpowiedzi wyjscia

» Start trybu programowania (— 5.2.1).

» Ustawic¢ obiekt w pozycji P1 (Rys. 1 lub 2).

» Przycisnaé przycisk uczenia teach przez 1 s.

> 76tta dioda LED statusu miga (2,5 Hz), ustawianie P1 jest zakoficzone
» Ustawi¢ obiekt w pozycji P2 (Rys. 1 lub 2).

» Przycisnaé przycisk uczenia teach przez 1 s.

> Z6tta dioda LED statusu miga krotko (4 Hz), ustawianie P2 jest zakoriczone
5.2.3 Odwracanie odpowiedzi wyjscia

» Przycisna¢ przycisk uczenia teach > 6 s.

> Z6tta dioda LED statusu miga (> 10 Hz).

> Z6tta dioda LED statusu miga krétko (> 4 Hz).

> Funkcja wyjscia zostata odwrécona.

5.2.4 Przywracanie ustawien fabrycznych

» Czujnik nalezy ustawi¢ w taki sposdb, by nie odbierat echa.

> Zielona dioda LED Echo gasnie.

» Start trybu programowania (— 5.2.1).

» Przycisna¢ przycisk uczenia teach przez 1 s.

> Z6tta dioda LED statusu miga krétko (4 Hz), Ustawienia fabryczne zostaty
przywrécone



Przy rozpoznawaniu obiektéw, dostepne sg nastepujace sygnaly wyjsciowe:

Rys. 1: Funkcja okna P1 > P2

Rys. 2: Funkcja histerezy P1 = P2
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Sygnat przetaczajacy - funkcja histerezy
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B P2 P13 B P1P2 (3)
1: odpowiedz wyjscia B: strefa martwa
2: sygnat wyjsciowy odwrdcony P: pozycja nauczona
3: odlegtos¢ obiektu T: przycisk uczenia teach
4: ustawienia fabryczne

Dane techniczne oraz dalsze informacje dostepne sg na naszej stronie
internetowej www.ifm.com




